
Основы теории управления системами 

 

Экзаменационный билет № 6 

 

 

 1. Устойчивость в применении к аналитическому конструированию 

регуляторов линейных систем управления 

 

2. Принцип максимума для задач со свободными или подвижными концами 

траекторий и фиксированным временем 
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